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AUTOMATISATION D’UN ASCENSEUR 
 

Mise en situation : 
 
Votre responsable de maintenance vous demande d'automatiser le fonctionnement d'un 
ascenseur simplifié, en utilisant un automate Télémécanique TSX 3710 dont on programmera 
certaines parties en LD (LADDER) avec le logiciel PL7 Micro. 
 
Vous disposez : 
 
 D’une maquette pédagogique qui simule le fonctionnement d'un ascenseur à cinq niveaux. 
La partie opérative est équipée de contacts de portes palière, elle permet associée à l’unité de 
commande de simuler un ascenseur avec commande d’étage et de cabine, boutons d’appel aux 
paliers et détecteurs de présence cabine. 
 De la documentation technique de l’ascenseur 
 De la notice d’utilisation du logiciel PL7MICRO, aller sur le site OSEC 
« document pédagogique » NRB4, NRB5 et 6 
 
 
Pour chacun des exercices suivants, vous devez : 
 
A. Construire le GRAFCET d’un point de vu Partie Commande  
B. Construire le GRAFCET d’un point de vu Partie Automate 
C. Construire le programme en langage LADDER (aidez-vous du guide du logiciel PL7Micro), 
D. Sauvegarder le programme dans un répertoire sur le bureau 
E. Transférer le programme sur l'automate TSX37, 
F. Initialiser le programme, mettre l'automate en mode RUN et effectuer les essais. 
 
Exercice N°1 : 
L’appui sur S1 « La demande étage 1 en cabine » fait monter 
l’ascenseur jusqu’au 5eme étage puis il redescend jusqu’au 1er 
étage. 
  
Exercice N°2 : 
L’appui sur S1 « La demande étage 1 en cabine » fait monter 
l’ascenseur jusqu’au 4ème étage puis il redescend jusqu’au 2ème 
étage, puis il remonte au 5ème pour enfin redescendre au 1er 
étage. 
 
Exercice N°3 : 
L’appui sur S1 « La demande étage 1 en cabine » fait monter 
l’ascenseur jusqu’au 5ème étage ce dernier attendra 10secondes 
avant de redescendre jusqu’au rez-de-chaussée. 
 
Exercice N°4 : 
L’appui sur S1 « La demande étage 1 en cabine » fait monter 
l’ascenseur jusqu’au 5eme étage puis il redescend jusqu’au 
rez-de-chaussée, ceci 3 fois. 
 
 
 

 

1er étage 

3eme étage 

2eme étage 

4eme étage 

5eme étage 
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DEFINITION DES ENTREES 
 

Repère Adresses Désignation 

CAPTEURS 

FC1 % I1.1 Fin de course HAUT 

FC2 % I1.7 Fin de course BAS 

D1 % I1.2 Détecteur étage 1 

D2 % I1.3 Détecteur étage 2 

D3 % I1.4 Détecteur étage 3 

D4 % I1.5 Détecteur étage 4 

D5 % I1.6 Détecteur étage 5 

D6 % I1.14 Détecteur porte étage 1 

D7 % I1.15 Détecteur porte étage 2 

D8 % I3.4 Détecteur porte étage 3 

D9 % I3.5 Détecteur porte étage 4 

D10 % I3.6 Détecteur porte étage 5 

COMMANDES MANUELLES 

S1 % I3.1 Demande étage 1 en cabine 

S2 % I3.2 Demande étage 2 en cabine 

S3 % I3.3 Demande étage 3 en cabine 

S4 % I1.12 Demande étage 4 en cabine 

S5 % I1.13 Demande étage 5 en cabine 

S6 % I3.0 Arrêt d’urgence 

S7 % I3.7 Appel étage 1 pour monter 

S8 % I312 Appel étage 2 pour monter 

S9 % I3.13 Appel étage 3 pour monter 

S10 % I3.14 Appel étage 4 pour monter 

S11 % I3.11 Appel étage 5 pour descendre 

S12 % I3.10 Appel étage 4 pour descendre 

S13 % I3.9 Appel étage 3 pour descendre 

S14 % I3.0 Appel étage 2 pour descendre 
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DEFINITION DES SORTIES : 
 

Repère Adresses Désignation 

   

KM1 % Q2.0 Montée de la cabine 

KM2 % Q2.1 Descente de la cabine 

KM3 % Q2.2 Voyant d’appel cabine étage 1 

H1 % Q2.3 Voyant d’appel cabine étage 2 

H2 % Q2.4 Voyant d’appel cabine étage 3 

H3 % Q2.5 Voyant d’appel cabine étage 4 

H4 % Q4.0 Voyant d’appel cabine étage 5 

H5 % Q2.6 Voyant d’appel montée étage 1 

H7 % Q2.7 Voyant d’appel montée étage 2 

H8 %Q2.8 Voyant d’appel montée étage 3 

H9 % Q2.9 Voyant d’appel montée étage 4 

H10 % Q4.1 Voyant d’appel descente étage 5 

H11 % Q4.10 Voyant d’appel descente étage 4 

H12 % Q4.9 Voyant d’appel descente étage 3 

H13 % Q4.8 Voyant d’appel descente étage 2 

Afficheur  % Q4.4 à % Q4.7 

 
Capteur et actionneur 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Détecteur de position cabine étage 5  
D5 

Détecteur de position cabine étage 4  
D4 

Détecteur de position cabine étage 3  
D3 

Détecteur de position cabine étage 2  
D2 

Détecteur de position cabine étage 1  
D1 

Détecteur 
porte étage 5 

D10 

Détecteur 
porte étage 4 

D9 

Détecteur 
porte étage 3 

D8 

Détecteur 
porte étage 2 

D7 

Détecteur 
porte étage 1 

D6 

KM1 

KM2 

Capteur fin de course position haute 
FC1 

Capteur fin de course position basse 
FC2 
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Désignation des boutons poussoirs lumineux d’appel palier 

 

 

S11 – H10 

S10 – H09 

S12 – H11 

S09 – H08 

S13 – H12 

S08 – H07 

S14 – H13 

S07 – H06 

S05 – H05 
S03 – H03 

S01 – H01 S04 – H04 
S02 – H02 

S06 – AU Afficheur 


