{ TP2 ]{CABLAGE ELECTROPNEUMATIQUE ]{ BAC PRO ME| ]

4 )
SYSTEME AUTOMATISE DE TRANSFER DE PIECES.
GRAFCET PARTIE OPERATIVE
0
—+—  Appui sur le bouton marche et condition initiales
0 1 SORTIR LA TIGE DU
VERIN 1A
-+ Tige du vérin 1A sortie
2 SORTIR LA TIGE DU
VERIN 2A
| Tige du vérin 2A sortie
3 RENTRER LA TIGE DU
VERIN 1A
| Tige du vérin 1A rentrée
4 RENTRER LA TIGE DU
VERIN 2A
I Tige du vérin 2A rentrée
TABLEAU D’AFFECTATION
SORTIR LA TIGE DU VERIN 1A 1YV14 |TIGE DU VERIN 1A SORTIE 1S1
RENTRER LA TIGE DU VERIN 1A 1YV12 |TIGE DU VERIN 1A RENTREE 1S0
SORTIR LA TIGE DU VERIN 2A 2YV14 |TIGE DU VERIN 2A SORTIE 2S1
RENTRER LA TIGE DU VERIN 2A 2YV12 |TIGE DU VERIN 2A RENTREE 2S0
APPUI SUR LE BP MARCHE DCY
- J
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Réaliser le GRAFCET d’un point de vue partie commande :

dcv

Compléter le schéma électrique:
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Compléter le schéma pneumatique:
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1. Simuler ce cablage sur la platine électropneumatique




