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S'INFORMER SUR : LE MOTEUR A NRA.14
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A excitation séparée ou indépendante.
[ nécessite deux sources de tension.
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A excitation en dérivation. Inducteur et induit
sont en paralléle. La méme tension alimente
les deux bobinages.
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Moteur série. Inducteur et induit sont en série.

Le méme courant parcourt les deux bobinages.

COURANT CONTINU

j A puissance égale, son prix est deux fois plus élevé que
- celui d’'un moteur asynchrone triphasé.
Il est surtout utilisé actuellement pour la traction de
véhicules : chariots élévateurs, chariots filoguidés... et
pour obtenir les déplacements des organes de machines
a commande numérique.

CONSTITUTION (fig. 1)
LE STATOR QU INDUCTEUR

Cest un électro-aimant ou un aimant permanent. Il
posseéde deux péles fixes N et S (Nord et Sud). Son
circuit est appelé : circuit d’excitation.

LE ROTOR QU INDUIT

Il est constitué d'un nombre important de bobinages
indépendants. A 'extrémité du rotor, chacune des extré-
mités de chacun des bobinages est reliée a une lame du
collecteur. Les lames du collecteur sont isolées entre
elles.

LES BALAIS

Appelés couramment « charbons »

Ce sont des morceaux de carbone (prismatiques) qui
assurent |a liaison électrique entre les fils d’alimentation
de 'induit et les bobinages par I'intermédiaire du col-
lecteur. Ils doivent coulisser facilement dans les porte-
balais et sont maintenus en appui sur le collecteur par
un ressort.

lls frottent donc sur le collecteur qui tourne, et, de ce
fait ils constituent les principales piéces d’usure de ce
type de moteur.

LES TYPES DE MOTEURS A COURANT CONTINU

ET LEUR REPRESENTATION
(fig. 2, 3, 4, 5)

ALIMENTER UN MOTEUR A COURANT CONTINU

Le raccordement de l'inducteur doit étre particulierement
soigné (serrage des cosses et des fils) ; en effet il ne faut
jamais laisser I'induit sous tension sans alimenter
Pinducteur : le moteur risquerait de s’emballer.

LE SENS DE ROTATION D’UN MOTEUR
A COURANT CONTINU
I est défini par les polarités de I'inducteur et de I'induit.

Pour changer le sens de rotation de ce moteur, il suffit
d’inverser la polarité de I'inducteur ou de I'induit.




