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Mise en situation : 

On désire créer un coffret électrique pour la commande semi-automatique d’un moteur.

La protection du moteur sera assurée par un disjoncteur magnéto-thermique.

La puissance du moteur est de 0,5 CV (370 Watts), sa tension de 400V triphasé.

Objectif de la séquence :

Informer par écrit des améliorations que procure ce matériel.

Rédiger le bon de commande du matériel nécessaire.

Réaliser le schéma électrique de la partie puissance.

Réaliser le câblage du schéma électrique.

Effectuer les réglages nécessaires.

Chiffrer le coût global de son intervention.

Matériel fourni :

Platine électrique, schéma électrique à compléter, documentation travail et ressource.

1 ) Recherche du matériel de puissance nécessaire à la réalisation du coffret électrique.
Rappel : Les 4 fonctions que doit assurer l’équipement d’ un départ moteur sont le sectionnement, la protection contre les surintensités, la commutation et la protection contre les surcharges.

Quel appareil traditionnel utilise t’on pour :

· le sectionnement : ………………………………………..

· la protection contre les surintensités : ………………………………………..

· la commutation : ………………………………………..

· la protection contre les surcharges : ………………………………………..
A partir du catalogue Télémécanique page 1/153 et en vous aidant du symbole du disjoncteur magnéto-thermique, indiquer les fonctions assurées par ce composant.

Fonctions : …………………………………………………………………………………………….……

Quelle fonction (parmi les 4 indispensables) n’est pas assurée par ce composant.

Fonction : ………………………………………………………………………………………………...…

Quel appareil devra t’on donc associer au disjoncteur magnéto-thermique : ………………………

Quelles améliorations apportent l’utilisation de ce matériel ? :

………………………………………………………………………………………………………………
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2 ) Rédaction du bon de commande.

A l’aide du catalogue Télémécanique page 1/142 et des caractéristiques du moteur, rechercher la référence du disjoncteur magnéto- thermique.

A l’aide du catalogue Télémécanique page 1/36, des caractéristiques du moteur et du fonctionnement désiré, rechercher la référence du contacteur.

Compléter le bon de commande joint.
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3 ) Compléter le schéma électrique joint (symboles, repères, repérage des bornes).
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4) Procéder au câblage du schéma électrique.
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5) A l’aide des caractéristiques du moteur procéder au réglage du disjoncteur .
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6) Chiffrer le coût de son intervention.

A l’aide de l’extrait de tarif des composants Télémécanique, chiffrer le prix des composants.

	Désignation
	Référence
	Prix en F HT

	
	
	

	
	
	

	Bloc additif latéral
	GV2-AD0110
	66,70

	
	Total :
	


Le taux horaire d’intervention du service maintenance étant de 160 F HT, calculer le coût de main d’œuvre de votre intervention.

Nbre heures x taux horaire :                                           =                  F HT

Coût total de l’intervention :                                           =                   F HT
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	LP E. Branly Amiens
	BON DE COMMANDE

MATIERE / COMPOSANTS
	Date :
	Demandée par :

	Machine :
	Marque :

	Type :
	Secteur :

	Nb.
	Désignation
	Fournisseur
	Réf. fournisseur

	1
	Bloc additif latéral
	Télémécanique
	GV2-AD0110 ou 0101
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Disjoncteur magnéto-thermique


C'est un appareil de commande et de protection magnétothermique tripolaire. La coupure est omnipolaire. La protection thermique est compensée en température et sensible à une absence de phase. II assure la commande de moteurs à une fréquence maximale de 25 cycles de manœuvres par heure en AC-3 et est apte au sectionnement.

Le dispositif de commande est cadenassable en position "OFF".

Version avec commande par boutons-poussoirs Marche-Arrêt :

Elle est principalement utilisée pour la commande locale de moteurs, mais peut également être associée à un contacteur si une commande à distance est requise. Cet appareil convient parfaitement aux petites machines indépendantes, machines à bois par exemple. II est souvent monté en coffret unitaire avec un bouton "coup de poing" d'arrêt d'urgence.

Disjoncteur-moteur et contacteur :

L'association d'un contacteur avec un disjoncteur-moteur constitue un départ-moteur à commande à distance. La fréquence de cycles de manœuvres est celle du contacteur.

ViF-02GE ViF-01

-01 ViF-0
Extrait tarif Télémécanique

	Automatismes industriels

	Référence
	Prix F HT
	Q
	Codif.
	Désignation

	LOI D0900Q7
	158,30
	1
	01221
	CONT 9A 380V 50/60HZ EN

	LC1 00910 B5
	174,30
	1
	01221
	CONT 9A 10 24V 50HZ

	LC1D0910B7
	170,90
	1
	01221
	CONT 9A 10 24V 50/60HZ

	LClDO910FS
	174,30
	1
	01221
	CONT 9A 10 48V 50HZ

	LC1 00910 E7
	170,90
	1
	01221
	CONT 9A 10 48V 50/60HZ

	LOI 00910 F5
	174,30
	1
	01221
	CONT 9A 10 110V 50HZ

	LC1D0910F7
	170,90
	1
	01221
	CONT 9A 10 110V 50/60HZ

	LC1 00910 M5
	174,30
	1
	01221
	CONT 9A 10 220V 50HZ

	LC100910 M7
	170,90
	1
	01221
	CONT 9A 10 220V 50/60HZ

	LC1 00910 P7
	170,90
	1
	01221
	CONT 9A 10 230V 50/60HZ

	lAD0101
	66,70
	1
	S 01416
	CONTACTS 0 DER+ 0 MAIAT

	GV2AD0110
	66,70
	1
	S 01416
	CONTACTS 0 DEF+ F MA/AT

	lAD1001
	66,70
	1
	S 01416
	CONTACTS F DEF+ 0 MA/AT

	GV2AD1010
	66,70
	1
	S 01416
	CONTACTS F DER+ F MA/AT

	GV2AE1
	35,30
	10
	S 01416
	ADDITIF FRONTAL F OU 0

	GV2AE11
	44,00
	10
	S 01416
	ADDITIF FRONTAL F+0

	GV2AE113
	44,00
	10
	I 01416
	AD FRONT RESSORT

	GV2AE20
	44,00
	10
	S 01416
	ADDITIF FRONTAL F+F

	GV2AE203
	44,00
	10
	I 01416
	AD FRONT RESSORT F+F

	GV2AF01
	15,00
	10
	S 01418
	BLOC ASSOCIATION GV2M+K

	GV2AKOG
	139,40
	1
	01416
	ADDITIF SECTIONNEUR

	GV2AM11
	72,60
	1
	I 01416
	CONTACT OF DEFAUT MAGNET.

	GV2AN11
	45,50
	1
	S 01416
	ADDITIF LATERAL F+O

	GV2AN113
	45,50
	1
	I 01416
	AD LATER RESSORT F+0

	GV2AN20
	45,50
	1
	S 01416
	ADDITIF LATERAL F+F

	GV2AN203
	45,50
	1
	I 01416
	AD LATER RESSORT F+F

	GV2LE32
	582,90
	1
	01413
	DISJ.MOTMAGN.30A 10KA

	GV2M01
	269,40
	1
	01411
	DISIMOT.MTH 0,1-0,16

	GV2M013
	269,40
	1
	01411
	DM MTH RESSORT 0,1-0,16

	GV2M02
	269,40
	1
	01411
	DISIMOT.MTH 0,16-0,25

	GV2M023
	269,40
	1
	01411
	DM MTH RESSORT 0,16-0,25

	GV2M03
	269,40
	1
	01411
	DISIMOT.MTH 0,25-0,40

	GV2M033
	269,40
	1
	01411
	DM MTH RESSORT 0,25-0,40

	GV2M04
	269,40
	1
	01411
	DISJ.MOT.MTH 0,40-0,63

	GV2M05
	287,30
	1
	01411
	DISJ.MOT.MTH 0,63-1

	GV2M06
	287,30
	1
	01411
	DISJ.MOT.MTH 1-1,6

	GV2MO6KlB7
	445,60
	1
	01922
	DEP.MOT1,6A-24AC

	GV2M06KlBW3
	510,30
	1
	01922
	DEP.MOT. 1.6A - 24DG

	GV2MO6KIF7
	445,60
	1
	01922
	DEPMOT1,6A-110AC

	GV2M06KlM7
	445,60
	1
	01922
	DEP.MOT.1,6A-220/230 AC



	   Compétences
	Barème
	Note

	   C 121  Rechercher les composants

	Les appareils traditionnels sont cités
	0 ou 1
	/ 1

	Les fonctions du disjoncteur magnéto-thermique sont citées
	0 ou 0,5
	/ 0,5

	La fonction non assurée par le disjoncteur magnéto-thermique est citée
	0 ou 0,5
	/ 0,5

	L’appareil à associer est cité
	
	

	   C 113  Informer par écrit des améliorations concernant le nouveau composant

	Les améliorations sont énoncées
	0 ou 1
	/ 1

	   C 213  Rédiger le bon de commande du matériel nécessaire

	Le bon de commande est complet, les indications sont exactes
	0 à 2
	/ 2

	   C 132  Transcrire sur un schéma électrique la modification à réaliser

	Le schéma est parfaitement complété sans erreurs
	0 à 2
	/ 2

	   C 131 Réaliser le câblage du schéma électrique

	Le câblage est conforme au schéma électrique, il fonctionne
	0 ou 8
	/8

	   C 332  Effectuer les réglages nécessaires

	Les réglages sont judicieux
	0 ou 2
	/ 2

	   C 151  Chiffrer globalement le coût de son intervention

	La démarche de calcul est bonne et complète
	0 ou 2
	/ 2

	   C 322 Mettre en œuvre les procédures 

	Les règles de sécurité ne sont pas respectées
	-5
	

	Le matériel est endommagé
	-2
	

	L’élève n’est pas à son poste de travail
	-1
	

	L’élève a un discours grossier
	-1
	

	L’élève perturbe la classe
	-1
	

	   Qualité de la présentation

	Les documents sont complétés avec soin
	0 ou 1
	/ 1

	   Autonomie de l’élève

	L’appel du professeur n’est pas justifié
	- 0.5 par appel
	

	Note finale
	/ 20
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