
TMELEC L'Automate Programmable Industriel (API) : Notions

I. Structure d'un automate programmable Industriel (A.P.I.) :  

Un automate se décompose en quatre sous-ensemble :

– Les Entrées   ;
– Les Sorties   ;
– La mémoire où sont stockées les instructions du programme utilisateur ;
– Le processeur  qui  lit  les  informations d'entrées et  commande les  sorties  en

fonction des instructions du programme utilisateur.

II. Exemple d'automate : TSX Nano :  
1 Raccordement terminal 

de programmation 
( Console FTX 117, 
ordinateur )

2 Visualisation de l'état 
des __________

3 Visualisation de l'état 
des __________

4 Visualisation de l'état de
l'automate : RUN, ERR, 
COM, I/O

5 Raccordement de 
__________________

6 Alimentation capteurs : 
=24V/150mA

7 Raccordement des 
__________________

8 Raccordement des 
__________________
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III. Adressage Entrées /Sorties :  

a) L'adressage des Entrées / Sorties :  

% I ou Q 0 ou 1 . i

symbole
I = entrée
Q = sortie

0 = automate de 
base ou 
extension
1 = extension 
d'entrées /sorties

point
I = numéro de 
voie 

% I 0 . 3

% Q 1 . 6

% I 1 . 0

Automate de base Extension d'Entrées/Sorties

Ref. : 011 Bac Pro MELEC - LP A. Croizat Tarnos p.2/2

0   1   2  3   4  5   6   7  8   9 10 11 12 13

C   0  1   2   3  C   4  5   6  7   C   8  C   9

Extension

TSX Nano

%Q0.6

%I0.3 %I1.3

%Q1.8

0   1   2  3   4  5   6   7  8   9 10 11 12 13

C   0  1   2   3  C   4  5   6  7   C   8  C   9

Extension

TSX Nano


